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Základní poznatky pro kontrolu upevnění nákladu ( dle ČSN EN 121995-1 ). 

Základní podmínky: 
1. Koeficienty zrychlení při silniční dopravě  

- Vpřed     0,8 

- Vzad       0,5 

- Příčně    0,5 

2. Ložná plocha čistá a suchá pod střechou, zbavená námrazy nebo ledu a sněhu. 

3. Je použit součinitel dynamického tření D. 

Kontrola zajištění proti sesunutí: 

1. Koeficient tření D je roven nebo větší než 0,5 a menší než 0,8 (protiskluzové podložky). 

Náklad je zajištěn směrem vzad a příčně. 

Provést zajištění ve směru vpřed. 

Při využití blokovací únosnosti předního čela u provedení ložné plochy „L“ nebo „XL“ je náklad 

zajištěn i směrem vpřed. 

2. Koeficient tření D je roven nebo větší než 0,8. 

Náklad je zajištěn ve všech směrech.  

3. Zajištění nákladu na ložné ploše pouze třecím přivázáním.                              

- Určit koeficient dynamického tření dle ČSN EN 12195-1 (tabulka) 

- Použité poutací přostředky (kurty)   LC=20 kN, STF= 360 daN, jeden račnový napínák, úhel =60o 

- V tabulce určit minimální počet poutacích prostředků podle koeficientu dynamického tření a 

hmotnosti nákladu 

Kontrola stability nákladu: 

1. Palety EUR  

a) Palety uloženy podélně se směrem jízdy                                              Směr jízdy 

- Směrem vpřed do výšky  135 cm paleta stabilní 

- Směrem vzad do výšky 225 cm paleta stabilní 

- Příčně do výšky 145 cm paleta stabilní 

b)  Palety uloženy napříč směru jízdy 

- Směrem vpřed do výšky 85 cm paleta stabilní                                         Směr jízdy      

- Směrem vzad do výšky 145 cm paleta stabilní 

- Příčně do výšky 225 cm paleta stabilní 

2. Ostatní náklad ve tvaru kvádru s těžištěm v geometrickém středu 

- V =< 2Z náklad je stabilní směrem vzad a příčně 

- V =< 1.6Z náklad je stabilní směrem vpřed                                                                                 

 

 

                                                                        V – výška břemene 

 

                                                                         Z – základna v kontrolovaném směru 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


